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0^ 
ILL 



I DISPOSITIF D'APPLICATION SUR UNE SURFACE RECEPTRICE DTINE FRACTION D'UN MATERIAL! EN 
BANDE. 

57) L'invention se rapporte a un dispositif (1 ) d'application 
suT une surface (2) receptrice, telle la surface (2) du sol (3), 
d'une fraction (4) d'un materiau en bande (5), et ce. en vue 
de son frottement sur ladite surface (2), par mouvement de 
va et vient du dispositif (1 ), 

lequel dispositif comprend un chassis (1 A) et un moyen 
(6) d'application d'une fraction (4) d'un materiau en bande 
centre la surface receptrice et au moins un organe (7) de 
manoeuvre par une personne, et ce, en vue d'imprimer au 
moins le mouvement de va et vient recherche, 

ce dispositif comprenant au moins un organe (8, 1 8) mo- 
te ur pour t'entramement du materiau (5) en bande en vue 
de son renouvellement au contact de la surface (2) recep- 
trice, 

ce dispositif etant caracterise en ce que le fonctlonne- 
merit de I'organe (8, 18) moteur est regi par un moyen (9) 
de commande sensible au mouvement de va et vient appli- 
que au dispositif par le biais de I'organe (7) de manoeuvre. 
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L' invention se rapporte a un dispositif d' application sur 
une surface receptrice, telle la surface du sol, d'une 
fraction d'un mater iau en bande # et c , en vue de son 
5 frottement sur ladite surface, par mouvement de va et vient du 
dispositif. 

Par mouvement de va et vient, on designe un mouvement de 
d6placement alternatif du dispositif dans au moins un 
direction determine© et ce, de maniire a deplacer la fraction 
10 de bande contre la surface receptrice. 

L' invention concerne plus particuli&rement un dispositif 
pour le lavage et l'essuyage d'une surface o 

Dans ce domaine, on connalt notamment le dispositif FR-A- 
2 o 088 • 082 qui, outre un chassis, comprend t 
15 - une band© sans fin de mat&riau destine & Stre applique 

sur la surface r<§ceptrice, 

- un moyen d'application d'une fraction de cette bande 
contre la surface receptrice, 

- des organes de guidage, tels des rouleaux, pour la 
20 circulation en circuit ferme de la bande sans fin, entre un 

bac d' impregnation avec un liquide de nettoyage et le moyen 
d ' application , 

- au moins un organe moteur pour la circulation de la 
bande de mat<§riau, 

25 - au moins un organe de manoeuvre par une personne, en vu 

d'imprimer un dSplacement au dispositif. 

Bien qu'ils aient leurs avantages, les dispositif s connus 
sont relativement sophist iquSs et, de ce fait, sont de 
construction trop onfereuse pour leur large commercialisation. 

30 un des r6sultats que 1' invention vise & obtenir est un 

dispositif du genre pr<§cit6 qui est d'un coQt de fabrication 
moindre que ceux des dispositif s connus. 

D'autres rSsultats de 1' invention apparaltront dans la 
description qui suit. 

35 L' invention concerne un dispositif d'application sur une 

surface receptrice, telle la surface du sol, d'une fraction 
d'un mater iau en bande, et ce, en vue de son frottement sur 
ladite surfac , par mouvement de va et vient du dispositif « 
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L' invention est notamment caractSrisSo en ce gu le 
f onctionnement de l'organe moteur est r6gi par un moyen de 
conunande s nsibl au mouvement de va et vient applique au 
dispositif par 1 biais de l'organe de manoeuvre. 
5 L' invention sera bien comprise a l'aide de la description 

ci-aprds faite & titre d'exemple non limitatif en regard des 
dessins ci -annexes qui representent schema tiquement : 

- figure 1 : une vue de dessous et par transparence d'une 
surface supportant un dispositif selon 1' invention en cours 

10 d 'utilisation, 

- figures 2 k 4 : des vues laterales du dispositif selon 
1' invention, dans diffferentes formes de conception, 

- figure 5 : & plus grande Schelle, le dispositif de 
1' invention vu en coupe dans un plan sensiblement vertical. 

15 En se reportant aux dessins, on voit un dispositif 1 

d' application sur une surface 2 r&ceptrice, telle la surface 2 
du sol 3, d'une fraction 4 d'un mater iau en bande 5, et ce, en 
vue de son frottement sur ladite surface 2, par mouvement de 
va et vient du dispositif l. 

20 L' application de la fraction 4 de mat&riau 5 en bande 

contre la surface r&ceptrice 2 resulte notamment de la masse 
du dispositif 1. 

Tel que cela apparait au dessin, outre un chassis 1A et un 
moyen 6 d'application d'une fraction 4 d'un mat<§riau en bande 

25 contre la surface r£ceptrice 2, le dispositif l comprend au 
mo ins un organe 7 de manoeuvre par une personne (non 
representee), et ce, en vue d'imprimer au mo ins le mouvement 
de va et vient recherche. 

Par example, l'organe 7 de manoeuvre est un manche ou une 

30 simple poignSe. 

Le mat&riau 5 en bande est par exemple un mat&riau non 
tiss£. 

Avantageusement, le mater iau 5 en bande est impr<&gn£ de 
toute substance convenable. 
35 Bien que cela ne soit pas represents, le dispositif 

comprend un moyen qui preserve le materiau 5 en bande de la 
dSsication lorsqu'il n' st pas utilise. 
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Le dispositif 1 est destine & Stre deplac£ dans une 
direction privil£gi§e D, selon une progression de type 
diff£rentielle dans un sens SI, c'est a dire une progression 
obtenue par mouvements alternatifs successifs de va et vient 
5 dans une direction parall£le a la direction D privil<§gi<§e de 
progression souhait§e, par exemple par mouvements d'avant en 
arriSre et d'arriftre en avant. 

Le dispositif comprend au moins un organe 8,18 moteur pour 
1'entralnement du matfiriau 5 en bande en vue de son 
10 renouvellement au contact de la surface 2 rficeptrice. 

Le fonctionnement de 1' organe 8,18 moteur est r<§gl par un 
moyen 9 de commande sensible au mouvement de va et vient 
appliquS au dispositif par le biais de 1' organe 7 de 
manoeuvre . 

15 Par moyen 9 de commande, on d&signe un moyen 9 qui 

exploite une 6nergie de tout type pour actionner 1' organe 
moteur 8,18 en vue de produire le d&placement de bande 
souhaite. 

Cela permet d'envisager que, sous rSserve d 'utilisation de 
20 moyens ad<§quats, le mat<£riau 5 en bande puisse §tre d6plac<§ 
automatiquement lors de 1 'utilisation du dispositif et que la 
valeur du d£placement puisse fitre ajustfie en fonction dudit va 
et vient. 

C'est ainsi que (figure 2) , dans une forme remarquable de 
25 realisation du dispositif de 1' invention, le moyen 9 de 
commande de 1' organe 8,18 moteur est de type purement 
inertiel, c'est k dire qu'il pr61£ve son Snergie de 
fonctionnement dans le d£placement d'une masse 10 mont;6e dans 
le dispositif 1 de mani&re a §tre mobile sous l'effet du 
30 mouvement de va et vient applique au dispositif 1. 

Suivant une autre forme de realisation (figure 3) , le 
moyen 9 de commande de 1' organe 8,18 moteur comprend, d'une 
part, un moteur 11 filectrique et, d' autre part, un organe 12 
de commande inertielle, c'est a dire un organe de detection 
35 des mouvements du dispositif 1. 

Selon une autre forme de realisation (figure 4) , 
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- d'une part, l'organe 7 de manoeuvre est relie au moyen 6 
d' application par un moyen 7A d' articulation autour d'un axe 
7B sensiblement parallSle a la surface 2 receptrice et, 

- d' autre part, le moyen 9 de commande de l'organe 8,18 
5 moteur est de type sensible a la variation d' inclinaison de 

l'organe 7 de manoeuvre par rapport au dispositif 1, c'est & 
dire qu'il preidve l'fenergie de fonctionnement de l'organe 
8,18 moteur dans le dfiplacement angulaire dudit organe 7 de 
manoeuvre par rapport au dispositif 1- 
!0 De maniSre classique, le moyen 9 de commande peut 

appliquer a l'organe 8,18 moteur une action sensiblement 
continue. 

Cependant, de maniere pr6f erentielle et specialement 
remarquable, en vue du renouvellement au contact de la surface 
15 r6ceptrice 2, le moyen 9 de commande applique k l'organe 8,18 
moteur une action sensiblement discontinue, et ce, de maniire 
& commander 1'avancement du mater iau 5 en bande par pas, 

De preference, la valeur de 1'avancement par pas est 
inferieure & la longueur de la fraction 4 de bande appliqufee 
20 contre la surface receptrice. 

Cette particularity permet de limiter le defilement du 
matferiau 5 en bande tout en assurant son renouvellement. 

De maniere aussi remarquable, en vue du renouvellement du 
mater iau 5 en bande au contact de la surface receptrice 2, le 
25 moyen 9 de commande applique & l'organe 8,18 moteur une action 
de commande de 1 ' avancement du mater iau 5 en bande dans un 
sens oppose a celui SI de progression dif f erentielle du 
dispositif 1. 

Cela permet que lors de 1 'utilisation du dispositif, une 
30 parcelle immacul6e de materiau 5 en bande apparaisse dans la 
partie avant du moyen 6 d'application et soit utilis<§e pour 
aborder une nouvelle portion de la surface 2 receptrice. 

De mani£re aussi remarquable, en vue du renouvellement du 
materiau en bande au contact de la surface receptrice 2, le 
35 moyen 9 de commande applique & l'organe 8,18 moteur une action 
de commande de 1'avancement de la bande dans le mSme sens que 
celui SI de progression dif f erentielle du dispositif 1. 
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Cela permet que lors de 1' utilisation du dispositif, une 
parcelle immaculSe de matSriau 5 en band© apparaisse dans la 
partie arriSre du moyen 6 d' application et soit utilises pour 
essuyer une portion de la surface 2 receptrice sur laquelle le 
5 dispositif vient d'§tre d6plac6. 

Avantageusement et de manidre remarquable, le moyen 6 
d' application d'une fraction 4 du mat6riau 5 en bande contre 
la surface r§ceptrice 2 comprend : 

- d'une part, situ&s au niveau d'une partie du dispositif 
10 destin6e & Stre plac§e en appui sur la surface 2 rSceptric , 

au moins deux organes 8, 13 matfcrialisant autant d'arStes 
virtuellement rectilignes qui, situ6es approximativement dans 
un m<£me plan P et orientSes de manidre & £tre sensiblement 
perpendiculaires & la direction D de progression du 
15 dispositif, sont espac&es d'une valeur 4 et f 

- d' autre part, un moyen 14 de maintien en tension de 
fraction de la bande contre ces organes 8, 13* 

De pr£f£rence, ceux 13 des organes 8, 13 contre lesquels 
le matSriau 5 en bande est destinS a Stre maintenu en tension 
20 dans un plan P pour Stre appliqu£ contre la surface 2 
rfeceptrice, sont constitufis par des reglettes 13. 

Ces particularity permettent a la fois de renforcer 
I'efficacitS du dispositif en augmentant la pression de 
contact sur la surface 2 rfeceptrice et de limiter 1' adherence 
25 dudit dispositif par effet de succion. 

Avantageusement, les reglettes 13 sont au moins localement 
r&alis&es en matSriau 61astiquement d£formable par 
compression. 

De pr€f£rence, chacune de ces reglettes 13 est de section 
30 transversale telle que la face de contact avec le matfiriau 5 
en bande est sensiblement courbe. 

Cela permet au dispositif de franchir des petits obstacles 
(non reprfisentfis) sans deterioration du mat<Sriau 5 en bande. 

De manifire remarquable, le matferiau 5 en bande qui circule 
35 dans le moyen 6 d' application, d'une part, est pr61ev<§ sur un 
premier support 15, tel un mandrin et, d' autre part, enroulfe 
sur un sec nd support 16, tel un autr mandrin. 
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Par rapport aux dispositifs de l'etat de la technique 
connus de la demanderesse , le dispositif de 1' invention 
utilise un materiau 5 en bande discontinue, ce qui simplifie 
considerablement la structure du dispositif, notamment du fait 
5 de la suppression de moyen de nettoyage du materiau qu'il y a 
lieu de prevoir lorsque ledit materiau en bande est une bande 
sans fin. 

Dans une forme remarquable de realisation : 

- l'organe 8,18 moteur dont le fonctionnement est regi par 
10 le moyen 9 de commande, consiste en un arbre 8 guide en 

rotation sur le chassis 1A et qui, destine a porter le second 
support 16 de materiau 5 en bande a enrouler, est equipe en 
vue de l'entralnement en rotation de ce second support 16, 

- le premier support 15 sur lequel est preleve le materiau 
15 5 en bande est porte par un arbre 17 guide en rotation sur le 

chassis 1A et dont la rotation est sensiblement freinee par un 
moyen 14 a cet effet, de maniere a assurer une certaine 
tension du materiau 5 en bande, notamment sur les reglettes 
13. 

20 Le dispositif comprend des organes 18 de deviation, tels 

des rouleaux qui : 

- sont disposes pour assurer le guidage du materiau 5 en 
bande, d'une part, entre le premier support 15 sur lequel il 
est preleve et une premiere reglette et, d' autre part, entre 

25 une seconde reglette et le second support 16 sur lequel ledit 
materiau 5 en bande doit fitre enroule, 

- son t equipes de saillies (non representees) , tels des 
picots, en vue d'entraver la derive laterale du materiau n 
bande. 

30 Dans une forme preferee de realisation, l'organe 8,18 

moteur dont le fonctionnement est regi par le moyen 9 de 
commande, est const itue par un organe 18 dit de deviation. 
De maniere specialement remarquable : 

_ pour constituer l'organe 8,18 moteur dont le 
35 fonctionnement est regi par le moyen 9 de commande, d'une 
part, l'un des deux organes 18 deviateurs est mis en rotation 
par le moyen 9 de commande de maniere a deplacer le materiau 
en bande pas a pas et a l'appeler de sur le premier support 15 
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et, d' autre part, un arbre 8 guide en rotation sur le chassis 
1A est prfivu pour porter le second support 16 de materiau 5 en 
bande a enrouler et cet arbre 8 est entrainS en rotation au 
moins suf f isamment pour 1'enroulement du materiau en bande 
5 renouveie par 1 ' avancement pas § pas, 

- le premier support 15 sur lequel est prelevfi le materiau 
5 en bande est porte par un arbre 17 guide en rotation sur le 
chassis 1A et dont la rotation est sensiblement frein6e, de 
maniSre a assurer une certaine tension du materiau 5 en bande, 

10 notamment sur les reglettes 13. 

Avantageusement, le dispositif comprend un moyen de 
chargement lateral (non represents) des supports 15 , 16 
d'enroulement du materiau 5 en bande. 

Dans une forme de realisation, le moyen 9 de commande 

15 comprend : 

- une roue 8B a rochet portee par 1' arbre 8 qui constitue 
l'organe 8 moteur, et ce, par le biais d'un moyen 8C 
d'entratnement par friction, 

- un rochet 8E qui, cooper ant avec la roue 8B a rochet, 
20 est lifi a un levier 8F articuie sur le chassis 1A, au moins 

entre deux positions opposSes permettant la commande de la 
roue 8E a rochet, 

- une came 8G qui s'appuie sur une portee 8H du levier 8F 
pr6vue a cet effet et qui, d'une part, est au moins 

25 indirectement portee par l'organe 7 de manoeuvre et, d' autre 
part, conformSe pour, lors de la variation d'inclinaison du 
manche, actionner le levier 8F entre ses deux positions- 

De preference, le levier 8F est soumis a 1' action d'un 
organe eiastique de rappel dans l'une de ses positions 

30 opposSes. 

De manifire egalement preferentielle, la came 8G est port6e 
par l'organe 7 de manoeuvre via un moyen de reglage 81 de son 
orientation par rapport a un axe solidaire dudit organe de 
manoeuvre, tel son axe longitudinal • 
35 De preference, le moyen 9 de commande comprend d s 

elements d'entralnement en rotation des difffirents organes 18 
de renvoi du mater iau 5 en bande, et ce, en synchronisme avec 
1'entralnement de l'organe 8 moteur. 
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REVEMDIC&TIOHg 



1. Dispositif (1) (^application sur une surface (2) 
r6ceptrice, telle la surface (2) du sol (3), d'une fraction 
5 (4) d'un matferiau en bande (5), et ce, en vue de son 
frottement sur ladite surface (2), par mouvement de va et 
vient du dispositif (1), 

lequel dispositif comprend un chassis (1A) et un moyen (6) 
d' application d'une fraction (4) d'un mat6riau en bande contre 
10 la surface rSceptrice et au moins un organe (7) de manoeuvr 
par une personne, et ce, en vue d' imprinter au moins 1 
mouvement de va et vient recherch6, 

ce dispositif comprenant au moins un organe (8,18) moteur 
pour 1'entralnement du mat6riau (5) en bande en vue de son 
15 renouvellement au contact de la surface (2) rficeptrice, 

ce dispositif fitant caraeteris® en ce que le 
fonctionnement de 1' organe (8,18) moteur est r§gi par un moyen 
(9) de commande sensible au mouvement de va et vient appliquS 
au dispositif par le biais de 1' organe (7) de manoeuvre, 
20 2. Dispositif selon la revendication 1 caractdrisl) en ce 

que le moyen (9) de commande de 1' organe (8,18) moteur est de 
type purement inertiel, c'est a dire qu'il prSl&ve son Snergie 
de fonctionnement dans le dSplacement d'une masse (10) mont&e 
dans le dispositif (1) de mani&re & <§tre mobile sous 1'effet 
25 du mouvement de va et vient appliqu<§ au dispositif (1) <, 

3, Dispositif selon la revendication 1 caracfcSris© en ce 
que le moyen (9) de commande de 1' organ© (8,18) moteur 
comprend, d'une part, un moteur (11) Slectrique et, d'autre 
part, nn organe (12) de commande inert ielle, c'est d dire un 

30 organe de detection des mouvements du dispositif (1). 

4. Dispositif selon la revendication 1 c&racfc&risS en ce 

que s 

- d'une part, 1' organe (7) de manoeuvre est reli6 au moyen 
(6) d'application par un moyen (7A) d' articulation autour d'un 

35 axe (7B) sensiblement paralldle a la surface (2) rSceptrice 
et, 

- d'autre part, le moyen (9) de commande de 1' organe 
(8,18) moteur est de type sensible d la variation 
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d'inclinaison de l'organe (7) de manoeuvr par rapport au 
dispositif (1), c'est a dire qu'il prfilSve l'6nergie de 
fonctionnement de l'organe (8,18) moteur dans le dSplacement 
angulaire dudit organe (7) de manoeuvre par rapport au 
5 dispositif (1) . 

5. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 2 
& 4 caractSris<§ en ce qu'en vue du renouvellement au contact 
de la surface rSceptrice (2), le moyen (9) de commande 
applique d l'organe (8,18) moteur une action sensiblement 

10 discontinue, et ce, de mani&re d commander l'avancement du 
mat£riau (5) en bande par pas. 

6. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 2 
S 5 et destinfi a fitre d6plac6 dans une direction privil6gi6e 
(D) , selon une progression de type dif f Srentiel dans un sens 

15 (SI), c'est & dire une progression obtenue par mouvements 
alternatifs success if s de va et vient dans une direction 
parallSle & la direction (D) privilegi<§e de progression 
souhait6e, par exemple par mouvements d'avant en arri&re et 
d'arridre en avant, ce dispositif <§tant earaetSrisS en ce 

20 qu'en vue du renouvellement du matfiriau (5) en bande au 
contact de la surface r^ceptrice (2), le moyen (9) de commande 
applique & l'organe (8,18) moteur une action de commande de 
l'avancement du matSriau (5) en bande dans un sens oppos<§ a 
celui (SI) de progression dif ferentielle du dispositif (!)• 

25 7, Dispositif selon l'une quelconque des revendications 1 

£ 6 caraefc<$ris<§ en ce que le moyen (6) d' application d'une 
fraction (4) du mat<§riau (5) en bande contre la surface 
rSceptrice (2) comprend : 

- d'une part, situ&s au niveau d'une partie du dispositif 
30 destin&e & <§tre plac&e en appui sur la surface (2) r<§ceptrice, 

au mo ins deux organes (8, 13) material isant autant d'ar<§tes 
virtuellement rectilignes qui, situSes approximativement dans 
un m&me plan (P) et orientees de mani&re d &tre sensiblement 
perpendiculaires & la direction (D) de progression du 
35 dispositif, sont espac&es d'une valeur (4) et, 

- d' autre part, un moyen (14) de maintien en tension de 
fraction de la bande contre ces organes (8, 13) • 
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8. Dispositif selon la revendication 7 caracfcoriso en ce 
que ceux (13) des organes (8, 13) contre lesquels le mater iau 
(5) en bande est destine a etr maintenu en tension dans un 
plan (P) pour etre applique contre la surface (2) receptrice, 

5 sont constitufes par des reglettes ( 13 ) . 

9. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 1 
a 8 caracfcSris® en ce que le materiau (5) en bande qui circule 
dans le moyen (6) d' application, d'une part, est preleve sur 
un premier support (15), tel un mandrin et, d' autre part, 

10 enroule sur un second support (16), tel un autre mandrin. 

10. Dispositif selon la revendication 9 coracteris& en ce 

que : 

_ pour const ituer l'organe (8,18) moteur dont le 
fonctionnement est regi par le moyen (9) de commande, d'une 

15 part, l'un des deux organes (18) deviateurs est mis en 
rotation par le moyen (9) de commande, de maniere a deplacer 
le materiau en bande pas a pas et a l'appeler de sur le 
premier support (15) et, d' autre part, un arbre (8) guide en 
rotation sur le chassis (1A) est prevu pour porter le second 

20 support (16) de materiau (5) en bande a enrouler et cet arbre 
(8) est entraine en rotation au moins suf f isamment pour 
l'enroulement du materiau en bande renouvele par l'avancement 
pas a pas, 

- le premier support (15) sur lequel est preleve le 
25 materiau (5) en bande est porte par un arbre (17) guide en 
rotation sur le chassis (1A) et dont la rotation est 
sensiblement freinee, de maniere a assurer une certaine 
tension du materiau (5) en bande, notamment sur les reglettes 
(13) • 
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